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北京东正专利代理事务所（普通合伙） 刘瑜冬, 鲁晓琪

(010-62195890)

发文日：

2026 年 06 月 24 日

申请号或专利号：202420760025.0 发文序号：   2026061801077150

案件编号： 5W143198

发明创造名称： 高架地板的地板单元的边长测量装置

专利权人： 惠亚科技（苏州）有限公司

无效宣告请求人： 江苏华集新材料科技有限公司

无 效 宣 告 请 求 审 查 决 定 书

（第 660634 号）

根据专利法第 46 条第 1 款的规定，国家知识产权局对无效宣告请求人就上述专利权所

提出的无效宣告请求进行了审查，现决定如下：

宣告专利权全部无效。

宣告专利权部分无效。

维持专利权有效。

根据专利法第 46 条第 2 款的规定，对本决定不服的，可以在收到本通知之日起 3 个月

内向北京知识产权法院起诉，对方当事人作为第三人参加诉讼。

附：决定正文 12 页(正文自第 2 页起算)。

合议组组长：陈力      

主审员：代云丽 专利局复审和无效审理部

参审员：秦一帆
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国家知识产权局

无效宣告请求审查决定(第 660634 号)

案件编号 第 5W143198 号

决定日 2026 年 06 月 18 日

发明创造名称 高架地板的地板单元的边长测量装置

国际主分类号 G01B 5/02

无效宣告请求人 江苏华集新材料科技有限公司

专利权人 惠亚科技（苏州）有限公司

专利号 202420760025.0

申请日 2024 年 04 月 12 日

授权公告日 2024 年 12 月 13 日

无效宣告请求日 2025 年 11 月 26 日

法律依据 专利法第 22 条第 3 款

决定要点：如果一项权利要求与一份现有技术证据相比存在区别技术特征，而该区别技术特征部

分被其他现有技术证据公开且所起的作用相同，部分属于本领域解决相应技术问题所采用的常规

设置，所属领域技术人员有动机将上述区别技术特征应用到最接近现有技术证据中以解决相应技

术问题，则该项权利要求不具备创造性。
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一、案由

本无效宣告请求涉及国家知识产权局于 2024 年 12 月 13 日授权公告的、名称为“高架地板的地板单元的

边长测量装置”的 ZL202420760025.0 号实用新型专利（下称“本专利”），其申请日为 2024 年 04 月 12 日，

专利权人为惠亚科技（苏州）有限公司。本专利授权公告时的权利要求书如下：

“1.一种高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于，包括：

一第一平台；

一夹持机构，设于该第一平台上，用于将一地板单元夹持在该第一平台上；该夹持机构具有一前侧定位

结构及一左侧定位结构以界定相互垂直的一前基准线及一左基准线；

一第一边长测量器，设置在第一平台的左侧上；

一第二边长测量器，设置在第一平台的左侧上；

一第三边长测量器，设置在第一平台的后侧上；

一第四边长测量器，设置在第一平台的后侧上；

一第五边长测量器，设置在第一平台的右侧上；

一第六边长测量器，设置在第一平台的右侧上。

2.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该夹持机构具有一后侧推动

机构及一右侧推动机构，以推动该地板单元靠在该前侧定位结构及该左侧定位结构上，并夹持固定该地板单

元。

3.如权利要求 2 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该前侧定位结构由二前侧固

定滚轮座所构成，该左侧定位结构由二左侧固定滚轮座所构成；该二前侧固定滚轮座及该二左侧固定滚轮座

分别由一基座及一可转动地设于该基座上的滚轮所构成。

4.如权利要求 2 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该后侧推动机构由二后侧滑

动滚轮座所构成，该右侧推动机构由一右侧滑动滚轮座所构成；该二后侧滑动滚轮座及该右侧滑动滚轮座分

别由一顶部设有一滑轨的滑轨基座、一可滑动地设于该滑轨基座上的滑动基座及一可转动地设于该滑动基座

上的滚轮及一带动该滑动基座沿着该滑轨基座的滑轨靠近或远离该地板单元的气压缸所构成。

5.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该第一边长测量器、第二边

长测量器、第三边长测量器、第四边长测量器、第五边长测量器及第六边长测量器分别具有：一边长基座，

固定在该第一平台上，该边长基座上具有一滑轨；一边长位移计，可滑动地设于该边长基座的滑轨上；一边

长气压缸，带动该边长位移计沿着该滑轨靠近或远离该地板单元。

6.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：测量地板边长时先以一样本

板完成归零以后，取下该样本板并换上一待测地板单元后，测量取得该第一边长测量器与该第二边长测量器

量测值相加、该第三边长测量器及该第四边长测量器量测值相加及该第五边长测量器及该第六边长测量器量
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测值相加是否超出误差值，以判定该待测地板单元是否合格。

7.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该第一边长测量器、第二边

长测量器、第三边长测量器、第四边长测量器、第五边长测量器及第六边长测量器为一种位移计且位于同一

平面。

8.如权利要求 3 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该二前侧固定滚轮座构成该

前基准线，该地板单元的前侧边缘靠在该二前侧固定滚轮座上，进而与该前基准线重叠，且该二左侧固定滚

轮座构成与该前基准线垂直构成的该左基准线，该地板单元的左侧边缘至少靠在该二左侧固定滚轮座中的一

个上，进而使该地板单元的左侧边缘上的至少一点与该左基准线重叠。

9.如权利要求 3 或 4 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该前侧定位结构与该左

侧定位结构是用以定位该地板单元，该后侧推动机构与该右侧推动机构是用以固定及定位该地板单元。

10.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于，还包括：一第二平台、一第

三平台及一搬运机构，该搬运机构还包括：一支撑架，将一搬运轨道架设在该第一平台、第二平台及第三平

台上方；至少一抓取机构，设于该搬运轨道上，能够沿着该搬运轨道移动，并能够在该第一平台、第二平台

及第三平台之间抓取及搬运该地板单元。”

针对上述专利权，无效宣告请求人江苏华集新材料科技有限公司（下称“请求人”）于 2025 年 11 月 26

日向国家知识产权局提出了无效宣告请求，其理由是：权利要求 6、8 不符合专利法第 2 条第 2 款的规定，权

利要求 10 不符合专利法第 9 条第 1 款的规定，权利要求 6 不符合专利法第 26 条第 4 款的规定，权利要求 1

不具备专利法第 22 条第 2 款规定的新颖性，权利要求 1-5、7-10 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性，

请求宣告本专利权利要求 1-10 全部无效，同时提交了如下证据：

证据 1：CN205482865U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2016 年 08 月 17 日；

证据 2：CN214865355U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2021 年 11 月 26 日；

证据 3：CN203171478U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2013 年 09 月 04 日；

证据 4：CN220437379U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2024 年 02 月 02 日；

证据 5：CN212378693U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2021 年 01 月 19 日；

证据 6：CN216283256U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2022 年 04 月 12 日；

证据 7：CN218865045U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2023 年 04 月 14 日；

证据 8：CN207606732U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2018 年 07 月 13 日；

证据 9：CN219319247U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2023 年 07 月 07 日；

证据 10：CN202216627U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2012 年 05 月 09 日；

证据 11：CN206236749U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2017 年 06 月 09 日；

证据 12：CN222166060U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2024 年 12 月 13 日；
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证据 13：CN208696761U 号中国实用新型专利，其授权公告日为 2019 年 04 月 05 日。

结合上述证据，请求人认为：（1）权利要求 6、8 涉及判断方法，不是对产品的结构、构造的描述，不

符合专利法第 2 条第 2 款关于实用新型保护客体的规定；（2）权利要求 10 相对于证据 12 属于同样的发明创

造，不符合专利法第 9 条第 1 款的规定；（3）权利要求 6 有关待测地板单元是否合格的判断不清楚，不符合

专利法第 26 条第 4 款的规定；（4）权利要求 1 相对于证据 1 不具备专利法第 22 条第 2 款规定的新颖性；

（5）关于创造性，分别以证据 1 或证据 2 作为最接近现有技术结合相关证据评述权利要求 1 的创造性，从属

权利要求的附加特征或者被证据公开，或者属于本领域公知常识，因此基于所引用的权利要求不具备创造性

也不具备创造性。

经形式审查合格，国家知识产权局于 2025 年 12 月 23 日受理了上述无效宣告请求并将无效宣告请求书及

其证据转送给了专利权人。同时依法成立合议组对本案进行审查。

针对上述无效请求，专利权人于 2026 年 01 月 20 日提交了意见陈述书，同时提交了权利要求书的全文修

改替换页，在授权公告文本的基础上，删除权利要求 1、2、10，将权利要求 3 作为新的独立权利要求 1，

并相应调整了其他权利要求的编号及引用关系。修改后的权利要求 1-7 如下：

“1.一种高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于，包括：

一第一平台；

一夹持机构，设于该第一平台上，用于将一地板单元夹持在该第一平台上；该夹持机构具有一前侧定位

结构及一左侧定位结构以界定相互垂直的一前基准线及一左基准线；

一第一边长测量器，设置在第一平台的左侧上；

一第二边长测量器，设置在第一平台的左侧上；

一第三边长测量器，设置在第一平台的后侧上；

一第四边长测量器，设置在第一平台的后侧上；

一第五边长测量器，设置在第一平台的右侧上；

一第六边长测量器，设置在第一平台的右侧上；

其中，该夹持机构具有一后侧推动机构及一右侧推动机构，以推动该地板单元靠在该前侧定位结构及该

左侧定位结构上，并夹持固定该地板单元；

该前侧定位结构由二前侧固定滚轮座所构成，该左侧定位结构由二左侧固定滚轮座所构成；该二前侧固

定滚轮座及该二左侧固定滚轮座分别由一基座及一可转动地设于该基座上的滚轮所构成。

2.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该后侧推动机构由二后侧滑

动滚轮座所构成，该右侧推动机构由一右侧滑动滚轮座所构成；该二后侧滑动滚轮座及该右侧滑动滚轮座分

别由一顶部设有一滑轨的滑轨基座、一可滑动地设于该滑轨基座上的滑动基座及一可转动地设于该滑动基座

上的滚轮及一带动该滑动基座沿着该滑轨基座的滑轨靠近或远离该地板单元的气压缸所构成。
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3.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该第一边长测量器、第二边

长测量器、第三边长测量器、第四边长测量器、第五边长测量器及第六边长测量器分别具有：一边长基座，

固定在该第一平台上，该边长基座上具有一滑轨；一边长位移计，可滑动地设于该边长基座的滑轨上；一边

长气压缸，带动该边长位移计沿着该滑轨靠近或远离该地板单元。

4.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：测量地板边长时先以一样本

板完成归零以后，取下该样本板并换上一待测地板单元后，测量取得该第一边长测量器与该第二边长测量器

量测值相加、该第三边长测量器及该第四边长测量器量测值相加及该第五边长测量器及该第六边长测量器量

测值相加是否超出误差值，以判定该待测地板单元是否合格。

5.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该第一边长测量器、第二边

长测量器、第三边长测量器、第四边长测量器、第五边长测量器及第六边长测量器为一种位移计且位于同一

平面。

6.如权利要求 1 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该二前侧固定滚轮座构成该

前基准线，该地板单元的前侧边缘靠在该二前侧固定滚轮座上，进而与该前基准线重叠，且该二左侧固定滚

轮座构成与该前基准线垂直构成的该左基准线，该地板单元的左侧边缘至少靠在该二左侧固定滚轮座中的一

个上，进而使该地板单元的左侧边缘上的至少一点与该左基准线重叠。

7.如权利要求 1 或 2 所述的高架地板的地板单元的边长测量装置，其特征在于：该前侧定位结构与该左

侧定位结构是用以定位该地板单元，该后侧推动机构与该右侧推动机构是用以固定及定位该地板单元。”

基于上述修改后的权利要求，专利权人认为请求人的无效理由均不成立。同时，专利权人还提交了如下

证明文件用于说明证据 3 相关公开的内容：

反证 1：国家知识产权局发出的第 580499 号无效宣告请求审查决定书。

本案合议组于 2026 年 01 月 21 日发出转送文件通知书，将专利权人于 2026 年 01 月 20 日提交的意见陈

述书、权利要求书全文修改替换页以及相关文件转送给请求人。随后，合议组于 2026 年 01 月 28 日向双方当

事人发出了口头审理通知书，告知双方当事人本案定于 2026 年 04 月 21 日举行口头审理。

口头审理如期举行，双方当事人均委托代理人出席了本次口头审理。在口头审理过程中，确认记录了如

下事项：

1、专利权人于 2026 年 01 月 20 日提交了权利要求书的全文修改替换页，请求人对其修改无异议。合议

组当庭告知双方当事人本案的审查基础为专利权人于 2026 年 01 月 20 日提交的修改后的权利要求 1-7。

2、针对修改后的权利要求 1-7，请求人明确放弃有关专利法第 2 条第 2 款、专利法第 9 条第 1 款、专利

法第 26 条第 4 款、以及专利法第 22 条第 2 款的无效理由，放弃使用证据 12-13。请求人明确表示其无效宣

告请求的理由、范围为：权利要求 1-7 不具备专利法第 22 条第 3 款规定的创造性，评述创造性使用证据

1-11，证据组合方式在请求书书面意见的基础上，按照权利要求的修改做适应性调整。
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3、专利权人对请求人提交的证据 1-11 的真实性和公开性无异议，同时明确其提交的反证 1 仅供参考。

4、双方当事人在口头审理时充分陈述了有关权利要求 1-7 是否具备创造性的意见。其中，请求人针对独

立权利要求 1 的创造性评述中，分别以证据 1 或证据 2 作为最接近的现有技术，结合相关证据或公知常识，

并于口头审理当庭重点陈述了以证据 1 作为最接近现有技术，结合证据 7 或证据 8，同时再结合公知常识的

组合方式；从属权利要求 2-7 的附加特征，请求人主张均属于公知常识，此外，从属权利要求 2、3 的附加技

术特征还分别被证据 8、11 公开，从属权利要求 7 的附加技术特征被证据 7 或证据 8 公开，因此也不具备创

造性。专利权人对上述请求人无效宣告请求的理由、范围和证据使用方式无异议。关于独立权利要求 1，专

利权人认为：本专利的高架地板都是方形的，且测量精度要求更高，而证据 1 的玻璃产品不一定是矩形，其

测量装置不能通用；现有技术中易忽略地板一边存在的倾斜缺陷，本专利设置与前基准线垂直的左基准线，

产品与左侧定位机构中至少一个重合，结合测量相对差值，可利于实现垂直度即角度检测，该区别不属于公

知常识。关于从属权利要求 2-7，专利权人认为：证据 8、证据 11 的技术领域和发明目的与本专利不同，无

法结合并应用到本专利；权利要求 4 中限定了第一至第六边长测量器具有归零结构，具有结构限定作用；其

他附加特征也不是本领域的常规技术手段，基于引用关系而具备创造性。

至此，合议组认为本案事实已经清楚，可以依法作出审查决定。

二、决定的理由

1、关于审查基础

专利权人于 2026 年 01 月 20 日提交了权利要求书的全文修改替换页，在授权公告文本的基础上，删除权

利要求 1、2、10，将权利要求 3 作为新的独立权利要求 1，并相应调整了其他权利要求的编号及引用关系。

修改后的权利要求书共包括 7 项权利要求。请求人对上述修改无异议。合议组经审查认为，上述修改符合专

利法及其实施细则以及专利审查指南的相关规定，因此本无效决定针对的文本为专利权人于 2026 年 01 月 20

日提交的权利要求第 1-7 项。

2、关于证据

请求人主张使用的证据 1-11 均为中国专利文献，专利权人对上述证据的真实性和公开性无异议。经审查，

合议组对上述证据的真实性予以确认，并且证据 1-11 的公开日期均在本专利的申请日之前，构成本专利的现

有技术，能够用于评价本专利是否具备创造性。

    3、关于创造性

专利法第 22 条第 3 款规定：创造性，是指与现有技术相比，该发明具有突出的实质性特点和显著的进步，

该实用新型具有实质性特点和进步。

如果一项权利要求与一份现有技术证据相比存在区别技术特征，而该区别技术特征部分被其他现有技术

证据公开且所起的作用相同，部分属于本领域解决相应技术问题所采用的常规设置，所属领域技术人员有动

机将上述区别技术特征应用到最接近现有技术证据中以解决相应技术问题，则该项权利要求不具备创造性。
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3.1 关于独立权利要求 1

本专利涉及一种高架地板的地板单元的边长测量装置，通过在前侧和左侧分别设置两个定位结构以界定

相互垂直的前基准线和左基准线，同时配合后侧和右侧设置的推动机构，实现对地板单元的夹持固定，再通

过左侧、后侧、右侧设置的第一至第六边长测量器，实现对地板单元的四边长和垂直度的测量。

证据 1 公开了一种尺寸自动检测装置，与本专利属于相同的技术领域，并具体披露了如下内容（参见说

明书第 0024-0031 段，图 1-4）：一种尺寸自动检测装置，包括检测台面 10、定位机构 20、检测机构 30、配

电系统 40、计算系统以及检测台框架 50。所述定位机构 20 安装在所述检测台面 10 上，所述检测机构 30 安

装在所述检测台面 10 上与待测量产品的检测点相对应处，所述检测机构 30 包括电子探头 310，所述电子探

头 310 的连接线与所述配电系统 40 连接，所述配电系统 40 与所述计算系统电性连接。

上述尺寸自动检测装置对玻璃产品进行检测时，首先向计算系统中输入标准数模，或者首先测量标准样

片的数据。在检测台面 10 的相应位置上安装定位机构 20，将标准的样片玻璃放在检测台面 10 上，并将玻璃

的边缘靠紧定位机构 20 形成的定位点，再将检测机构 30 安装在待测量的样片玻璃的检测点边缘位置，启动

检测机构 30，电子探头 310 伸缩检测，对样片玻璃进行测量并将结果通过配电系统 40 传输给计算系统，所述

计算系统记录相应的数据保存，并直接显示在显示终端上。之后，便可取出标准样片，对待测量玻璃产品进

行自动检测分析，将待测量玻璃放置到检测台面 10 上，使待测量玻璃的边缘贴合在定位机构 20 处，启动检

测机构 30，电子探头 310 对待测量玻璃进行测量并反馈至计算系统，计算系统测量相应的数据与标准数模或

样片数据对比得到测量结果保存并显示在显示终端，即可实现对玻璃产品的自动检测。

所述定位机构 20 可以为直接固定安装在检测台面 10 上的固定杆、固定轴等结构。优选的，所述定位机

构 20 包括定位轴 210 以及第一磁性固定座 220，所述定位轴 210 固定在所述第一磁性固定座 220 上，所述第

一磁性固定座 220 通过磁性吸力安装在所述检测台面 10 上。所述定位机构 20 的定位轴 210 安装在第一磁性

固定座 220 上，通过采用第一磁性固定座 220，定位机构 20 的位置可在检测台面 10 上任意变动，进而可适应

于不同待测产品的尺寸检测。定位机构 20 还包括轴承 230 和定位轮 240，所述轴承 230 套设在所述定位轴 210

的外侧，所述定位轮 240 套设在所述轴承 230 的外侧并与所述轴承 230 连接。所述轴承 230 用于连接定位轴 210

与定位轮 240，通过在定位轴 210 的外侧设置定位轮 240，一方面定位轮 240 为塑料材料能够对待测量的玻璃

产品进行保护，防止刮花损坏玻璃，另一方面，定位轮 240 能够滚动，待测量玻璃进行定位时不会卡死，定

位准确方便。

所述定位机构 20 为三个，一个所述定位机构 20 安装在所述检测台面 10 上与待测量产品的短边定位点相

对应处，另外两个所述定位机构 20 安装在所述检测台面 10 上与待测量产品的长边定位点相对应处。所述检

测机构 30 为多个，多个所述检测机构 30 分别间隔布置在所述检测台面 10 上与待测量产品的检测点相对应处。

通过设置多个检测机构 30，能够对待测量产品的多处检测点进行同时测量，测量效率高，对待测量产品的检

测数据全面、准确。
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对比可知，证据 1 公开了一种尺寸自动检测装置，用于检测玻璃产品的边长，相当于本专利的边长测量

装置，其中检测台面 10 相当于本专利的第一平台；证据 1 中的定位机构 20 安装在所述检测台面 10 上，玻璃

的边缘靠紧定位机构 20 形成定位点，因此该定位机构 20 相当于本专利的定位结构，其设于该第一平台上；

结合证据 1 图 2 中多个定位机构 20 的分布位置可知，图中靠上侧对应待测量产品的长边的边缘相当于本专利

的前侧，该前侧设置有两个定位机构 20，即公开了本专利的前侧定位结构，且该两个定位机构 20 可以界定

前基准线；图中靠右侧对应待测量产品的短边的边缘相当于本专利的左侧，该侧设置有一个定位机构 20，即

公开了本专利的左侧定位结构；证据 1 中检测机构 30 对待测量产品进行测量，结合证据 1 附图 2 中多个检测

机构 30 的数量及分布位置可知，位于图中靠右侧、靠下侧、靠左侧设置的多个检测机构 30 相当于公开了本

专利分别设置在第一平台的左侧上、后侧上、右侧上的第一至第六边长测量器；证据 1 中，定位机构 20 包括

定位轴 210、第一磁性固定座 220、轴承 230 和定位轮 240，其整体相当于本专利的固定滚轮座，其中第一磁

性固定座 220 相当于本专利的基座，定位轮 240 对待测量产品进行保护且能够滚动，相当于本专利的可转动

地设于基座上的滚轮。

本专利权利要求 1 与证据 1 相比，区别技术特征是：（1）本专利的测量装置用于高架地板的地板单元的

边长测量；而证据 1 是对玻璃产品进行检测；（2）本专利夹持机构左侧定位结构还界定了与前基准线相互垂

直的左基准线，左侧定位结构由二左侧固定滚轮座所构成；而证据 1 中短边边缘仅设置有一个定位机构 20，

未界定左基准线；（3）本专利夹持机构用于将待检测单元夹持在该第一平台上；夹持机构还具有一后侧推动

机构及一右侧推动机构，以推动该地板单元靠在该前侧定位结构及该左侧定位结构上，并夹持固定该地板单

元；而证据 1 中未公开推动机构，相应地未公开由定位机构和推动机构形成的夹持机构。

基于区别技术特征（1），本专利实际解决的技术问题是：如何实现高架地板的地板单元的边长测量。专

利权人认为：本专利的高架地板都是方形的，且测量精度要求更高，而证据 1 的玻璃产品不一定是矩形，其

测量装置不能通用，此外该区别也不属于公知常识。对此，合议组认为：如前所述，证据 1 公开的检测装置

同样能够对待测量产品的边长进行测量，结合证据 1 图 2 可以看出，其检测的玻璃产品也是方形的，与高架

地板的外形相比并不存在明显差别。且基于证据 1 公开的检测装置和检测方法，本领域技术人员结合公知常

识也能够意识到其适用于方形地板的边长检测。此外，专利权人强调的测量精度，并不能由本专利的权利要

求所限定的特征体现。也就是说，将证据 1 公开的检测装置用于对高架地板的地板单元的边长进行测量，不

存在任何技术障碍，该区别特征并未给权利要求 1 的技术方案带来创造性贡献。

基于区别技术特征（2），本专利实际解决的技术问题是：如何直观地判断地板左侧边的垂直度。专利权

人认为：现有技术中易忽略地板一侧边存在的倾斜缺陷，本专利设置与前基准线垂直的左基准线，产品与左

侧定位机构中至少一个重合，结合测量相对差值，可利于实现垂直度即角度检测。

对此，合议组认为：首先，证据 1 中通过设置多个检测机构 30 对待测量玻璃进行测量，结合证据 1 附

图 2，其在各侧的边缘均设置了两个检测机构 30，基于此，本领域技术人员可以得知，结合位于同一侧边缘
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的两个不同位置处的测量值，同样能够判断出待测样品在一边存在的倾斜缺陷，即实现角度检测。其次，证

据 7 公开了一种板材检测装置，与本专利和证据 1 属于相同的技术领域，并具体披露了如下内容（参见说明

书第 0019-0023 段）：参阅图 1，板材检测装置包括机架 1 和平台 2，平台 2 安装在机架 1 上，平台 2 的上表

面设置有前侧止位面 21 以及左侧止位面 22，前侧止位面 21 和左侧止位面 22 相垂直，平台 2 的右侧设有第一

定位机构和长度检测机构，平台 2 的后侧设有第二定位机构和宽度检测机构。由证据 7 公开的内容可以得知，

其检测装置中的前侧止位面 21 相当于前基准线；左侧止位面 22 相当于左基准线；该前侧止位面 21 以及左侧

止位面 22 相垂直，即提供了相互垂直的两基准线，基于该结构能够直观的判断待检测的板材的前侧和左侧两

个面是否垂直，从而直观地判断地板一侧边的垂直度。在此启示下，在证据 1 已经公开了在左侧短边边缘设

置有一个定位机构 20 的基础上，本领域技术人员有动机在证据 1 的该短边边缘再增加设置一个定位机构，由

此界定与前基准线相互垂直的左基准线，从而在放置待测地板单元后，通过观察地板的前侧和左侧边缘是否

均与相应的定位机构重合，可以直观的判断待检测样品的两个边缘是否相互垂直；且当产品左侧边缘与左侧

定位机构中仅有一个重合时，结合测量相对差值，还可进一步确定具体的垂直度即角度检测。而且，在证据

1 已经公开了该一个定位机构为固定滚轮座构成的基础上，当在证据 1 的左侧短边边缘再增加设置一个定位

机构时，该左侧定位结构由两个左侧固定滚轮座构成也是显而易见的。

基于区别技术特征（3），本专利实际解决的技术问题是：如何夹持固定待检测单元。证据 7 还公开了

（参见说明书第 0019-0023 段）：参阅图 1，平台 2 的右侧设有第一定位机构和长度检测机构，平台 2 的后

侧设有第二定位机构和宽度检测机构；第一定位机构包括第一定位挡块 5 和第一驱动件 6，第一驱动件 6 用

于控制第一定位挡块 5 左右运动；第二定位机构包括第二定位挡块 7 和第二驱动件 8，第二驱动件 8 用于控

制第二定位挡块 7 前后运动；优选的，平台 2 的右侧设有两同步联动的第一定位机构，平台 2 的后侧设有两

同步联动的第二定位机构；同一侧的两个定位挡块相平行，共同作用在板材 9 两侧夹紧板材 9。由上述内容

可以得知，证据 7 中右侧和后侧分别设置的两个定位机构，分别相当于本专利的右侧推动机构和后侧推动机

构，起到了推动板材以固定和定位待检测单元的功能，并与前侧止位面 21 以及左侧止位面 22 相互配合实现

了对板材的精确、稳固的夹持和固定，即公开了本专利有关推动机构以及其与定位机构形成夹持机构的内容，

给出了相应的技术启示。在此启示下，本领域技术人员有动机将证据 7 的上述特征应用到证据 1 中，在证据

1 的检测装置的右侧和后侧分别设置相应的推动机构，以推动待检测的地板单元靠在前侧定位结构及左侧定

位结构上，并夹持固定该待检测单元，将该待检测单元夹持在第一平台上，其技术效果也是可以预期的。

综上，在证据 1 的基础上结合证据 7 和本领域的公知常识得到本专利权利要求 1 保护的技术方案对本领

域技术人员来说是显而易见的，因此，权利要求 1 不具有实质性特点和进步，不具备专利法第 22 条第 3 款规

定的创造性。

3.2 关于从属权利要求 2-7

权利要求 2 引用权利要求 1，其附加技术特征对推动机构做了进一步限定。证据 8 公开了一种雷达快速
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定位工装（参见说明书第 0051-0072 段，图 3-4）：包括基座 10、第一定位件 21、第二定位件 22、第三定位

件 23 以及第四定位件 24，定位件贴靠在雷达壳体 1 的各个侧面实现定位；基座 10 与第三定位件 23、第四定

位件 24 之间均设置有导向结构；导向结构为基座 10 上设置的导向槽，第三定位件 23 或者第四定位件 24 的

底部可导向滑动地设置在导向槽内；或者基座 10 上设置导轨或者导杆，第三定位件 23 或者第四定位件 24 上

设置有与相适配的卡槽或者导向孔等；第三定位件 23 和第四定位件 24 包括用于抵靠所述雷达壳体 1 侧面的

定位部，所述定位部为横截面为圆形的圆柱体；定位部可围绕自身中心轴线相对转动地设置在所述基座 10 上；

还包括用于将第三定位件、第四定位件抵靠在雷达壳体 1 侧面上后锁定的锁定机构，锁定机构形式很多，如

第三定位件 23 和第四定位件 24 均采用气缸、油缸或者电缸等驱动件直线移动，锁定机构可由上述驱动件替

代，第三定位件 23 和第四定位件 24 抵靠后保持气压以锁定定位件，进而保持雷达壳体 1 的定位精度。可以

看出，证据 8 公开了采用具有基座、导向槽、定位部、气缸形式的锁定机构等部件的结构实现第三定位件 23

和第四定位件 24 对雷达壳体 1 的推动移动和定位，以起到推动和定位雷达壳体的作用。专利权人主张证据 8

的技术领域和发明目的与本专利不同，无法结合并应用到本专利。对此，合议组认为：虽然证据 8 所涉及的

雷达快速定位工装的应用场景与本专利和证据 1 存在差别，但是其采用的所述推动结构属于通用机械领域的

常见部件，即证据 8 与本专利属于相近的技术领域，本领域技术人员有动机将其应用到所需的其他场景中。

如前所述，在证据 7 已经给出了右侧和后侧分别设置两个定位机构并起到了推动板材以固定和定位的功能的

情况下，可以进一步的将证据 8 公开的相应推动结构结合应用到证据 1 中。同时，对推动机构进行适当的调

整，例如具体设置为包括滑轨基座、滑轨、滑动基座、滚轮及气压缸结构，以及后侧推动机构设置为 2 个部

件而右侧推动结构为 1 个部件，以便于更好的对地板进行固定、夹持和更换等操作，同时避免地板单元摩擦

受损，属于本领域的常规设置，其技术效果也是可以预期的。因此，在其引用的权利要求不具备创造性的情

况下，该权利要求也不具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定。

权利要求 3 引用权利要求 1，其附加技术特征对边长测量器的结构做了进一步限定。证据 11 公开了一种

电池定位机构，并具体披露了（参见说明书第 0016 段，图 1-2）：头部定位工位 4 包括用于测量电池头部突

出距离的精密位移计 41 和头部推压件 5，起支撑作用的固定板一 44、固定板二 45、固定板三 46，以及控制

精密位移计 41 前后、上下移动的前推电缸 42 和上下移动气缸 43，头部推压件 5 包括滑轨一 51 和接触块 52，

滑轨一 51 和固定板一 44 固定连接，接触块 52 在滑轨一 51 上滑动，头位移固定块 47 和接触块 52 之间设有

弹簧 53，精密位移计 41 通过弹簧 53 的劲度系数和形变量测得接触块 52 位移变化量，从而确定电池的位移量。

可以看出，证据 11 公开了采用具有固定板 44-46、滑轨 51、精密位移计 41、前推电缸 42 等部件的结构实现

了电池头部突出距离的测量以及带动位移计沿着滑轨靠近或远离的移动，给出了相应的技术启示。专利权人

主张证据 11 的技术领域和发明目的与本专利也不同，无法结合并应用到本专利。对此，合议组认为：虽然证

据 11 所涉及的电池定位的应用场景与本专利和证据 1 存在差别，但是其采用的边长测量器的结构属于通用机

械领域的常见部件，即证据 11 与本专利属于相近的技术领域，本领域技术人员有动机将其应用到所需的其他
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场景中。在证据 1 已经给出了检测机构 30 对待测量玻璃的边长进行测量的情况下，本领域技术人员有动机将

证据 11 公开的边长测量器的相应结构进一步结合应用到证据 1 中。同时，对边长测量器结构进行适当的调整，

例如具体设置为包括基座、滑轨、边长位移计以及边长气压缸，同样属于本领域的常规设置，其技术效果也

是可以预期的。因此，在其引用的权利要求不具备创造性的情况下，该权利要求也不具备创造性，不符合专

利法第 22 条第 3 款的规定。

权利要求 4 引用权利要求 1，其附加技术特征为“测量地板边长时先以一样本板完成归零以后，取下该

样本板并换上一待测地板单元后，测量取得该第一边长测量器与该第二边长测量器量测值相加、该第三边长

测量器及该第四边长测量器量测值相加及该第五边长测量器及该第六边长测量器量测值相加是否超出误差值，

以判定该待测地板单元是否合格”。基于上述特征，本专利实际上限定了根据测量值来判定边长是否合格的

方法。专利权人主张，该权利要求 4 中限定了第一至第六边长测量器具有归零结构，具有结构限定作用。对

此，合议组认为：对本领域技术人员来说，为了保证测量的准确性，先以样本板完成归零，以利于后续对待

测量产品的测量，属于常规设置；同时考虑到地板的各个侧边均设置了两个边长测量器，其反映了各个侧边

不同位置处的尺寸变化，基于此，是根据单个点的测量值单独进行合格与否判定，还是综合考虑侧边不同位

置处的两个测量值来进行合格与否判定，都是本领域以根据实际需求选择使用的常规技术手段，且效果可以

预期。故合议组对于专利权人的意见不予支持。因此，在其引用的权利要求不具备创造性的情况下，该权利

要求也不具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定。

权利要求 5 引用权利要求 1，其附加技术特征为“该第一边长测量器、第二边长测量器、第三边长测量

器、第四边长测量器、第五边长测量器及第六边长测量器为一种位移计且位于同一平面”。参见前面对权利

要求 3 的评述可知，证据 11 已经公开了精密位移计 41。此外，为了保证对地板各个侧面位置进行准确测量，

避免产生测量偏差，本领域技术人员能够意识到将第一至第六边长测量器设置于同一平面，属于本领域的常

规设置，其技术效果也是可以预期的。因此，在其引用的权利要求不具备创造性的情况下，该权利要求也不

具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定。

权利要求 6 引用权利要求 1，其附加技术特征涉及地板单元的前侧及左侧边缘定位。参见前面对权利要

求 1 的评述可知，基于证据 7 给出的设置相互垂直的两基准线的启示，在证据 1 的短边边缘设置两个定位机

构，由此界定与前基准线相互垂直的左基准线，从而直观的判断待检测单元的两个侧面是否垂直，即判断待

检测单元边的垂直度，是容易想到并实施的。此时，本领域技术人员可以理解，当检测地板单元时，使地板

单元的前侧边缘靠在两个前侧固定滚轮座上，进而与前基准线重叠，且使地板单元的左侧边缘至少靠在左侧

固定滚轮座中的一个上，进而使该地板单元的左侧边缘上的至少一点与该左基准线重叠，以便于判断地板该

侧边的垂直度以及进行后续的边长测量，这种设置是显而易见的，无需付出创造性劳动。因此，在其引用的

权利要求不具备创造性的情况下，该权利要求也不具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定。

权利要求 7 引用权利要求 1 或 2，其附加技术特征为“该前侧定位结构与该左侧定位结构是用以定位该
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地板单元，该后侧推动机构与该右侧推动机构是用以固定及定位该地板单元”。参见前面对权利要求 1 的评

述可知，证据 1 中多个定位机构 20 相当于本专利的前侧定位结构及左侧定位结构，其用以定位待测量产品；

证据 7 中右侧和后侧分别设置的两个定位机构，起到了推动板材以固定和定位的功能，分别相当于右侧和后

侧推动机构，并与前侧止位面 21 以及左侧止位面 22 相互配合实现了对板材的夹持，即公开了有关推动机构

以及其与定位机构形成夹持机构的内容。因此，该权利要求 7 的附加技术特征也是本领域技术人员在证据 1

的基础上结合证据 7 可显而易见获得的。因此，在其引用的权利要求不具备创造性的情况下，该权利要求也

不具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定。

综上所述，本专利权利要求 1-7 均不具备创造性，不符合专利法第 22 条第 3 款的规定，应当予以宣告全

部无效。鉴于此，本决定不再对请求人提出的其他证据组合方式进行评述。

在此基础上，本案合议组依法作出如下决定。

三、决定

宣告 ZL202420760025.0 号实用新型专利权全部无效。

当事人对本决定不服的，根据专利法第 46 条第 2 款的规定，可以自收到本决定之日起三个月内向北京知

识产权法院起诉。根据该款的规定，一方当事人起诉后，另一方当事人作为第三人参加诉讼。

合议组组长：陈力      

主审员：代云丽 专利局复审和无效审理部

参审员：秦一帆


